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Einfuhrung SchnellGbung 11

Geometrischer Schwerpunkt:

) Ji xav Jg yav Jg zav
Korper: Xg =T —— Vs =T Zs =7 Vv=/[ av
Schwerpunkte von mehreren Teilkdrpern zusammenfassen:
Xo 7= M — LViYs,i 7. = XVizsi
z Vges ° Vges y Vges

wobei V.5 das Gesamtvolumen, V; das Teilvolumen und xg;, ¥ ;, Zs; die Teilschwerpunkte sind.

Bei konstanter Dichte fallen geometrischer Schwerpunkt und Massenmittelpunkt zusammen:

—— 2 MiXs ye = XMV — X MiZg
S Mtot S Mtot S Mtot
wobei m;,; die Gesamtmasse und m; die Teilmassen sind. @
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Einfuhrung SchnellGbung 11

Schwerpunkt eines homogenen Koérpers mit Gewicht G
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Einfuhrung SchnellGbung 11

Reibung
In reellen Systemen tritt in der Berlihrungsflache zwischen zwei Kérpern immer Reibung auf.

Man unterscheidet zwischen Haft- und Gleitreibung:

Haftreibung: Gleitreibung:

|Fr| < molN| |Fr| = m1|N|

mit Haftreibungszahl u, mit Gleitreibungszahl p4

Achtung: Ungleichung kann nicht zum Berechnen der Eine zusatzliche Gleichung fiir die Losung des
Krafte am System verwendet werden. Systems.

Die Gleichgewichtsbedingungen gelten auch fir
einen Korper im homogenen Bewegungszustand.
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Einfuhrung SchnellGbung 11

Prozedere Reibung

1.
2.

Systemabgrenzung

Berihrungsflache identifizieren und Reibungskraft entgegen (voraussichtlicher)
Bewegung einfihren. Unbekannte: N, Fp und e

GGB
In Haftreibungsgesetz zur Diskussion einsetzen
oder

Gleitreibungsgesetz fir zusatzliche Gleichung
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Tipps SchnellGbung 11

Aufgabe 1

* Normalkraft:
* EinfUhren der Normalkraft innerhalb der Standflache
(n, yn)
e Schwerpunkt:
* vy und z Komponenten sehr einfach
* Teilkorper betrachten
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Tipps SchnellGbung 11

Aufgabe 2

a) Richtung der Normalkrafte?

Fir Momenten-GGW: Gewichtskraft G in Komponenten
entlang Wirfelkanten zerlegen

b) Richtungssinn der Reibungskrafte?
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Tipps Schnellibung 11

Aufgabe 3

* Richtung der Normalkrafte?

* Richtungssinn der Reibungskraft?
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Tipps Hausubung 11

Aufgabe 1

Aufgabe 2

 Komponenten der Flachenkraft
(Abhangigkeit von ¢ beachten)

* Flachenkraftdichte s — F = [, sdA (tber

Mantelflache), Vektor in kartesischer Basis
ausdrucken

* Um mit einem Winkel ¢ Giber die Lange zu
integrieren, wird R bendtigt: Rd¢

Aufgabe 3

* Symmetrisch bezuglich der Geraden x =y

e Variable fir den Abstand des

Schwerpunkts in Geradenrichtung

einfUhren

* Berechnung des Schwerpunkts mittels

Formel
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